
Установка GeoBuilder View Linux на сервере ROSA
12.7
Короткая инструкция для ROSA 12.7 x86_64.

1. Установка пакета
Скопируйте RPM на сервер и выполните:

Пакет автоматически установит и запустит службы viewer и OGC. Проверить их состояние можно командой:

2. Включение server-профиля
Перед открытием доступа настройте firewall или reverse proxy с авторизацией. Встроенная авторизация GeoBuilder
отключена.

3. Проверка адреса

Откройте показанный адрес в браузере, например:

https://maps.example.org:61443/

При отсутствии параметров --cert и --key создаётся self-signed сертификат, которому браузер не доверяет
автоматически. Для сертификата организации используйте:

PostgreSQL/PostGIS устанавливается и настраивается отдельно.

sudo dnf install ./GeoBuilder-View-Linux-*.rpm

systemctl status geobuilder-viewer.service geobuilder-ogc.service

sudo geobuilder configure server \
  --public-name maps.example.org \
  --port 61443

geobuilder status
geobuilder url

sudo geobuilder configure server \
  --public-name maps.example.org \
  --port 61443 \
  --cert /root/certs/fullchain.pem \
  --key /root/certs/private.key


